LE CONCEPT RADIO DEPRAT COM

16

millions

Chaque émetteur possede un code unique,
inscrit en usine, parmi 16 millions de combinaisons.

25

La portée de I'émetteur est fonction de I'environnement.
Elle est en moyenne de 25 m dans I'habitat et jusqu’a
200 m en champ libre.

+

Tout émetteur Deprat Com est compatible avec tout
moteur Deprat Com. L'association émetteur/moteur
o s’effectue par injection de code depuis I'émetteur.

Aprés validation du ou des codes injectés, le moteur
n’accepte plus aucun nouveau code (sécurité).

80

de 80 émetteurs différents.

Chaque moteur peut mémoriser jusqu’a 80 codes

Pour étre programmé, le moteur doit &tre raccordé
au 230 V. Hors alimentation, le moteur conserve
en mémoire tous ses réglages.

o8

la seule limite.

Un émetteur peut piloter, dans I'absolu, une infinité
de moteurs. La distance de commande détermine Bg
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Toutes les combinaisons de commandes sont possibles
i (multiples, groupes, sous groupes...) Elles peuvent étre
HH| modifiées a tout moment, par une action volontaire.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Domaine d’application

Moteur tubulaire destiné a la motorisation de volets roulants et de stores

Usage temporaire

Cage fins de course

Electronique. Trés grande fidélité (dérive maxi < 1°)

Capacité de la cage fins de course

lllimitée

Réglage fins de course

Déporté, depuis un I'émetteur

Récepteur radio

Intégré au moteur

Fréquence Européenne 433,92 Mhz
Portée 25 m utiles . 200 m en champ libre
Codage 16 millions de combinaisons

Capacité de mémorisation

80 émetteurs

Homologation radio CE 0165 D
Tention d’alimentation 230 V 50 Hz
Diametre moteur 45 mm

Diameétre minimum du tube d’enroulement

50 mm jusqu’a 20 Nm - 60 mm de 30 a 50 Nm

Temps de fonctionnement

4 mn

Sortie du cable

Axiale et radiale

Longueur du cable 2m

Nombre de conducteurs 3

Section des conducteurs 0,75 mm2

Indice de protection IPX4

Tention d’alimentation 230V 50 Hz

Disponible en 6 versions :

Type Couple Vitesse Puissance Intensité Longueur Poids  Déclaration  Homologation

en Nm en tr/mn en W enA en mm en Kg

Deprat Com 6 6 15 160 0,7 535 CE NF

Deprat Com 10 10 15 160 0,7 550 CE NF

Deprat Com 20 20 15 200 0,9 565 CE NF

Deprat Com 30 30 15 250 1,1 600 CE NF

Deprat Com 40 40 12 250 1,1 604 CE NF

Deprat Com 50 50 12 300 1,3 604 CE -
DEPRAT Motorisation
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57, Avenue du Val d’Arve - ZI du Val d’Arve . 74300 MAGLAND
TEL : 04.50.89.09.60 - FAX : 04.50.89.06.56 - Internet : www.deprat.com

Notice d'installation

Document INT-DCO50-05/2003

Indice 02

MOTEUR DEPRAT® (M

Moteur électronique avec radio integree

Point de fixation

pour vis autoforeuse 5 x 14

gpaisseur tete = 10 mm

‘Jesda@ anboje1ed Jaiuiep 9| suep (" sauuod

-N09 ‘suoiyeidepe) 19-1Nj32 93AL SZIAI UOU SIBW “IN3J0W NP INS JUSWSUUOIIUOC) NB S3IIBSSA03U SJUBSOdWOD S3| SN0} 8P 8}SI| Bl Z813AN0J} SNOA

‘81l
21)U00 91g) SINdJOW g Jajjeisul sed 8

i ﬁ

=

sinajow sinaisnjd ap abejuoy

“anby|
-[B}9W 9SSBW dun 8Jju09 J3||09 Sed a|
‘Npusy} al1g Hop |1} 9]

‘auusjue,| zakojdaq

ﬁ
>, X

auuajue,| ap JuUaWa3UUOI}ISO

‘ajuepodw
nea,p uolosfoid ap anbsu ap sed us
aJreuawg|dwod uoi309304d aun Jj1oAgud

‘uoljejuBWI|
-B,p 9]GBI 9| 99AR 9]9N0Q dun zanbneid

N
X

1naug)xa,| e abiejuopy

"210S UOJR) 8P S8JUILIIY 8119 JUSAIOP 18 INGaJ NE SIW 1J0S 8U 19-IN|3d 8nb JUBAR IN3JIALIY,| 9P SBA3US 8419 JUBAIOP INSIBWA,| ap sa|id 87 e
*/6-2-GE€09 NI 4N aw.ou ej ap suonduosaid sa| 18199dsal JUSAIOP 99UIRIIUS BILed J9AR SNPUSA SINBIOW SO o

"J9BuBp UN J8JIAY,P LR SulB|IWIS
uolealyifenb ap suuosiad aun no juedliqe} 8| Jed anb goejdwies 8139 1op u |1 ‘gbewWOpUS 1$8 |19Jedde 189 p UOIBIUSWIIR,P 8|RD 8] IS
"W ¢ Sulow Ne,p S19BJU0I SP 8ANLISANO J9AR aJfejodiuwo 8indnod ap yiysodsip un,p naInod 8119 110p IN8JoW NP UOHRIUBLWIR,P JNJIID 87 o

$9]qB2 Sap uoisuawip e Jnod aubi| 8p IN0Q U UOISUB} AP SAINYI SAp Jusufeliud Inb abeltewsap ap Seususlul Sap 91dwo9 Jiua)
"auled Snos sg||elsul Juos s|1,S

‘NessyJ ne Juawapioddel ap

1N8LIGIXa Ua S9SN 8139 JusAnad |1 ‘Juepuadan “InaLigiul us sabesn xne sanIasgs Juos (JAA SOH) DA duieD ua sajqed sa

‘444 GOH N0 4NY GOH 81qed un,nb a|qrey snjd 8119 Sed HOP U UOIFRIUBWI[E,P B|GBI B] UNALIGIXS US 8bESN UN Unod e

"001-G 19 4N awou e| ap suonduasald Xne JusWawIou0d anjasya 8419 HOP anblijda|9 Neasgl Ne JUBWAPI0IIEI 8] o

*a9uleljua aued e| 8p Sanbiis1IgloRIRd S8| 99AR 8|qIiedUI0d 8119 JUBAIOP SRUBISSE JUBIBUUONDUO) 8P 83.nP B| 19 8|dN0J 87 o
'9S11030W Juswauuoouoy un nod 811essadgu sed 1s9,u Inb Juawadinbg N0} 991AI8S SI0Y Z8JBW ‘UOIIESIIOI0W B| J9|[RISULP JUBAY o
"UOITe|[eISULP SUOIIINIISUI S| SBIN0] ZBAING "SaABID SaINSSa|q Sap B alInpuod 1nad 8199.1100uUl UOIE|[EISUl BU()

304v9 N3 3SIN * NOILYTIVLSNIT 4N0d 3LIdNI33S 3a SILNVLHOINT SNOILONYLSNI

(UoJJew) aseqd
(aunel/§Jan) adaa]

anb1199|9 WYYIS

B (N319) 341N 5 0e/noEZ
Jnajaasg

(abnoJ) }asaJ ap sa|ge]

Lo

(Jauuoiiaas sjewef au)
(aue|g ) olpedJ auuajuy

(na|g) adinan

(uoJJew) aseyd

(aunel/4Jan) adda)

ANDIYLITTI ININ

X
W eBg _ _WN 0518 WN Oy anajow np
wwess o ___WNOE juawaoe|dwa,| e Juepuodsallod
Wweps ______WNOC | P i agn} np nanbuoj g| 81n0} IS
wwees _____WNOL i M i SIA ap Jasodsip sed au : uopuany
wwels . W 9 i S |
X wo? jeadaq adAy L L 'SIA sap no dod sjenLl sap
Jed juaws|noius,p agn} ne anol
©| J8SHepI|0s nod X 8109 | ZasI|iN -¥
‘uoljedepe,p auu0Ino9
anoJ Jnajow auuoJnoa el 8p 10019, 99AB juawWaINOI
-Ua,p 8gn} np 8ya09us,| apuodsal
-100 S8lle} : Sass| $agn} $8| IN0d
= @ < “Ingjow 9| Ins Jadey sed a
RUEETRIITER]
agn} 9| SUBp JNajoW 8| ZoUUOIISOd -&
@) (e)
anoJ Jnajow auuoJnoa *(q) JUBWIBUIBIIUS,P BN0J B| ZaJk|d
= EI: = Hl e ‘uoyerdepe,p auu0IN0d
} 9p 901jJ0 1B} IN9IOW BUUOINOI
— B| ‘Gl X 0§ 9p 9ssl| aqn} 9| Unod
10Bua Ingjow 9| Ins
(e) uojerdepe,p suU0IN0D | ZJR|d -2

“IN3LIgIUI JUBLIS1I0S INOY 181IAY,P
uije xneadod $9| zaunal 13 zainAeqy

"G X /| 8p 8Y200u8
aun zenbiyesd sassi| saqny s8] Inod

Jnanbuo|
B juswalnosua,p agn} 9| zadno) -1

JIVINOIN




1. INJECTER / VIDER UN CODE

3. REGLAGE FINS DE COURSE

Raccordez le moteur a I'alimentation 230 V/50Hz et accédez au clavier de réglage (8) de I'émetteur.

‘"DER le code

ATTENTION : Opération a effectuer uniquement avec
I’émetteur de commande individuelle

INJECTER

le code

1. Poussez le dip 4 de
I’émetteur vers le bas.

1. Poussez le dip 2 de
I’émetteur vers le bas.

2. Donnez un ordre de
montée ou de descente.
Le moteur ne doit plus réagir.

2. Donnez un ordre de
montée ou de descente.
Le moteur doit réagir.

3. Poussez le dip 4 de
I’émetteur vers le haut.

3. Poussez le dip 2 de
I’émetteur vers le haut.

) l ] 4. Validez en donnant un ordre
4. X:Iﬁ‘;znfé”e%‘L”S:”Jel;rc'e?]rtire ia Al de montée ou de descente.

L [2] Le moteur ne doit plus réagir.
Le moteur doit réagir. (I

A 4 A 4
LA MEMOIRE DU MOTEUR EST VERROUILLEE LA MEMOIRE DU MOTEUR EST OUVERTE

Elle n’accepte plus aucun code. Elle accepte tout nouveau code.

2. AJUSTEMENT DU SENS DE ROTATION

Si vous observez que le sens de rotation du moteur ne correspond pas a la signification des touches de I’émetteur :

MOTEUR A LARRET, MODIFIEZ LA POSITION DES DEUX FILS RESET ROUGES

au moyen du connecteur

SENS A SENS B

Fils séparés en permanence Fils raccordés en permanence

FILS RESET ROUGE FILS RESET ROUGE

ol ar

oo ~ oo

NE JAMAIS MODIFIER LA POSITION DES FILS ROUGES
PENDANT LE FONCTIONNEMENT DU MOTEUR

ATTENTION : le passage d’un état a I'autre provoque une remise a zéro de la mémoire des codes.
Cette fonction est utilisée en cas de perte de I'émetteur. Le réglage fins de course est préservé.

4. PROGRAMMATION

AJOUTER UN OU PLUSIEURS EMETTEURS %

DE COMMANDE INDIVIDUELLE —7/ o+ || .| o

Le moteur fonctionne avec plusieurs émetteurs

PROCEDURE

VIDER

le code existant

INJECTER

les nouveaux codes

1. Poussez le dip 2 de
I’émetteur de commande
individuelle vers le bas.

5. Poussez le dip 4 des
émetteurs a programmer
vers le bas.

[=2]

. Donnez un ordre de montée
ou de descente avec
tous les émetteurs.
Le moteur doit réagir.

2. Donnez un ordre de montée
ou de descente.
Le moteur ne doit plus réagir.

~

3. Poussez le dip 2 de
I'émetteur vers le haut.

. Poussez le dip 4 de tous
les émetteur vers le haut.

[==]

. Validez en donnant un ordre [ ]
de montée ou de descente & &
avec tous les émetteurs. [

4. Validez en donnant un ordre
de montée ou de descente.

Le moteur ne doit plus réagir.

Le moteur doit réagir.

REALISER Vs !‘ :Wf :W!
UNE COMMANDE GROUPEE
7 P

Tous les moteurs fonctionnent
toujours en méme temps
(pas de commandes individuelles)

PROCEDURE

VIDER

le code existant

INJECTER

le nouveau code

2. Injectez le code du méme
émetteur a tous les moteurs,
comme indiqué dans le cas
précédent. Validez impérativement
en fin d’opération.

1. Videz les codes de tous
les moteurs comme indiqué
dans le cas précédent.

1. Accédez au clavier de réglage
de I'émetteur de commande
individuelle.

Poussez le dip 4 vers le bas.

2. Pour régler le point haut :
Appuyez simultanément en conti-
nu sur les touches
montée + stop de I'émetteur.

Le volet (ou le store) doit monter.
Sur les derniers centimeétres,
vous pouvez effectuer un réglage
plus fin en agissant par pres-
sions successives sur la touche
montée.

3. Relachez les touches de I'émet-
teur lorsque le point haut est
atteint.

La fin de course haut est réglé.
Si vous avez dépassé le point
haut désiré, appuyez sur la tou-
che descente pour revenir en
arriere.

Refaites la fin de votre réglage.

STOP

4. Pour régler le point bas :

Procédez de la méme facon en
utilisant les touches
descente + stop.

<

5. Poussez le dip 4 vers le haut.

Validez en appuyant sur les tou- HEN
ches montée ou descente de I'é-
metteur.

Le moteur doit réagir.

Les fins de course restent inscrits en permanence, méme hors tension, dans la mémoire du moteur. Ils ne peuvent étre modifiés que par
une action volontaire et uniquement au moyen de I'émetteur de commande individuelle.
Ne jamais utiliser la commande générale pour le réglage fins de course.

AJOUTER UN OU PLUSIEURS C e of
EMETTEURS DE COMMANDE C - = J D,
GENERALE OU DE GROUPE C L = J )
Chaque moteur fonctionne avec
un ou plusieurs émetteurs de — — —
commande individuelle N . R A
_ 7/ e ol A 00/7/ X
Les moteurs fonctionnent avec o @ @

un ou plusieurs émetteurs de
commande générale ou de groupe

PROCEDURE
- Chaque moteur doit préalablement réagir a un émetteur de commande individuelle.
- Repérez tous les émetteurs et marquez au dos leur fonction (ex : commande générale, chambre n°1...)
- Procédez moteur par moteur.

VIDER

le code existant

INJECTER

les nouveaux codes

5. Poussez vers le bas le
dip 4 des émetteurs a
attribuer a ce moteur (ex :
commande individuelle +
commande générale )

1. Poussez vers le bas le
dip 2 de I'émetteur de
commande individuelle
du Ter moteur.

[=2]

. Donnez un ordre de montée
ou de descente avec
chaque émetteur. Le moteur
doit réagir a chaque fois.

2. Donnez un ordre de montée
ou de descente. Le moteur

ne doit plus réagir.

~

. Poussez le dip 4 de
tous les émetteur
vers le haut.

3. Poussez le dip 2 de
I’émetteur vers le haut.

oo

. Validez en donnant un ordre
de montée ou de descente

4. Validez en donnant un ordre in @l
avec tous les émetteurs. i i

de montée ou de descente.

Le moteur ne doit plus réaqir. Le moteur doit réagir a ("1
chaque fois.

REPETEZ L'OPERATION AVEC LE MOTEUR 2, PUIS AVEC TOUS LES AUTRES

Pour modifier la programmation, procédez toujours moteur par moteur.
iij NE JAMAIS VIDER LES CODES DEPUIS LA OU LES COMMANDES GENERALES

Les codes doivent étre vidés uniquement au moyen de la commande individuelle.
En cas d’'impossibilité, utilisez les fils reset sur la téte du moteur.

PENSEZ A REMETTRE A L'UTILISATEUR LA NOTICE D’UTILISATION LIVREE AVEC CHAQUE EMETTEUR



